SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY POMIAROWE
SST-01.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot przygotowawczych obejmujgcych
wytyczenie linii osi obiektéw i punktéw wysokosciowych, ktére zostang zrealizowane w ramach realizacji zadania
wymienionym w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne”, p. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi obiektow i drogi, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i korncowy
punkt osi.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST 00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4. Charakterystyka Robét zwigzanych z wytyczeniem obiektow

Roboty pomiarowe, zwigzane z wyznaczeniem osi obiektéw, osi drogi, obryséw obiektéw i punktéw wysokosciowych

beda obejmowaty:
a) Sprawdzenie zgodnosci planu lokalizacyjnego z rzeczywistymi wymiarami wytyczonego obiektu i
dokumentacja.

b) Sprawdzenie wszystkich podanych wymiaréw projektowych obiektéw poprzez przeliczenie ich na
wspotrzedne w ukitadzie odniesienia zwigzanym z miejscem budowy, w celu osiggniecia jednakowej
dokfadnosci tyczenia na catym terenie projektowanej inwestyciji.

c) Potwierdzenie granic dziatek.

d) Przygotowanie programu zawierajgcego plan stabilizacji celéw i stanowisk pomiarowych. Powinien on
uwzglednia¢é harmonogram prac budowlanych. Program powinien zapewni¢ wystarczajgca ilos¢ czasu,
aby materialy uzyte do stabilizacji mogty zwigzac¢, a znaki osig$¢ jeszcze przed pierwszym pomiarem.

e) Sporzadzenie na czas trwania budowy szkicu tyczenia zawierajgcego podstawowe i wtdrne linie bazowe
siatki gtéwnej, przeciecia siatki, punkty nawigzania i repery.

f)  Uzupetnienie dodatkowymi punktami (w miare potrzeb) wyznaczenia sytuacyjnego.

g) Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych.

h) Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw.

i) Zabezpieczenie drzew

j)  Zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, zapewniajgcy dostepnosc i widoczno$¢ przez caty okres
zamierzonego wykorzystywania, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robét oraz za ich zgodnos$é z Dokumentacjg
Projektowg, ST oraz poleceniami Inzyniera. W frakcie Robdét Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
bezpieczehstwo ruchu drogowego i oséb trzecich w obrebie Placu Budowy oraz utrzymanie oznakowania, urzadzen
ostrzegawczych i zabezpieczajgcych na przekazanym Placu Budowy.



2. MATERIALY
Ogdine wymagania dotyczace Materiatow podano w ST 00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 2.
Do utrwalenia punktow moga stuzyc:

- paliki drewniane (dla punktdow naroznych, rob6t ziemnych, kraweznikéw),

- pale lub prety osadzone w betonie wlanym do wykopanego dotu (punkty osnowy podstawowej i nizszej
klasy wewnatrz obszaru budowy),

- odlane na miejscu stupy betonowe w rurze lub mufie (punkty osnowy podstawowej lub repery),

- wiercone rury (punkty osnowy podstawowe;j i nizszej klasy oraz repery nizszej klasy),

- rury z pazurami oraz skrzydtami stabilizujgcymi (punkty poziomej osnowy podstawowej lub reperéw),

- plytka stalowa przytwierdzona do betonu (w pdzniejszych etapach budowy),

- znaki metalowe i bolce (punkty osnowy podstawowej i repery),

- prefabrykowany blok betonowy (punkty osnowy podstawowej lub repery) wykonane i zastosowane
zgodnie z normg PN-ISO 4463-2:2001, w zaleznosci od przewidywanego zastosowania i oczekiwanej
trwatosci.

Materialy przewidziane do wykorzystania przy stabilizacji celéw i stanowisk pomiarowych powinny spetiac

wymagania statosci i trwatoSci.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczgce Sprzetu podano w ST 00.00. ,WWymagania ogdine”.
Do wyznaczenia osi i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

—  niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- flaty,

— tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do odtworzenia osi, wyznaczenia sytuacyjnego i punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
Do wykonywania robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:

—  pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa robdt,

—  spycharki,

—  koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem

drzew.

Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzgdzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robét zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét. Roboty karczunkowe i wykaszanie roslinnosci trawiastej nalezy
wykonywac przy uzyciu sprzetu wg uznania Wykonawcy po akceptacji Inzyniera.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczgce Transportu podano w ST 00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
Dopuszczalny jest dowolny rodzaj srodkéw transportowych zaakceptowanych przez inzyniera, stuzacy do
przewozu geodetéw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatéw potrzebnych do realizacji robot.
Transport materiatu pozyskanego z karczowania i usuniecia porostu roslinnosci trawiastej (o ile jest konieczny) odbywa
sie Srodkami transportu kotowego - ciggnikami z przyczepami diuzycowymi i skrzyniowymi, samochodami
skrzyniowymi, lub innymi srodkami dopuszczonymi przez Inzyniera
5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania Robét podano w ST 00.00. ,Wymagania ogodine” pkt 5.
5.1. Ustalenia ogélne prac pomiarowych

1. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi PN, Instrukcjami GUGIK oraz z
obowigzujgcym Prawem Budowlanym.

2.  Wpytyczenie i zastabilizowanie w terenie punktéw osnowy sytuacyjno-wysokosciowej dokonuje uprawniony
geodeta na zlecenie Wykonawcy. Wspétrzedne i wysoko$ci punktéw osnowy realizacyjnej bedg okreslone w
takim samym uktadzie i poziomie odniesienia jak Dokumentacja Projektowa. Po wykonaniu wytyczenia,
geodeta dostarcza Wykonawcy szkic wytyczenia obiektu, wykaz punktéw wysokosciowych oraz wszelkie
inne dane niezbedne do zidentyfikowania punktow w terenie.

3. Przed stabilizacjg punktdw poza Placem Budowy nalezy uzyska¢ pozwolenie wtasciciela nieruchomosci, na
ktorej majg sie one znalezé.

4. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia Roboét. Stuzba geodezyjna Wykonawcy dokona dwa razy w roku pomiaréw kontrolnych osnowy
realizacyjnej. Wyniki przekazane bedg Inzynierowi. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa
niezgodnosci wykonanych Robot z Dokumentacjg Projektowg, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich
zawczasu przez Inzyniera. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacii
Projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomi¢ o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu
podanych w Dokumentaciji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w



takim przypadku obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga
by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

5. Punkty gtéwne i punkty posrednie osnowy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okredlajgce w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robét.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi i punktéw wysokosciowych

1. Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych, pretéw metalowych lub stupkéw betonowych (wg p.2), a takze dowigzane do zatozonej
osnowy realizacyjnej, potozonej poza granicami robét ziemnych. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze
punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi obiektéw, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem obiektéw. Jako repery
robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ z materiatdbw wg p.2. Repery powinny by¢ osadzone w gruncie
w sposob wykluczajgcy osiadanie. Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z doktadnoscig do 0,5
cm, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢
wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i
jego rzedne;j.

5.3. Wyznaczenie osi obiektu

1. Osie obiektéw i drogi powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i jego uksztattowania, lecz nie rzadziej niz co 25 metréw. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 1
cm. Rzedne punktéw osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 0,1 cm w stosunku do rzednych okreslonych
w Dokumentacji Projektowe;.

2. Do utrwalenia osi w terenie nalezy uzy¢ punktdw wykonanych z materialtdbw wymienionych w punkcie 2.
Usuniecie punktéw z osi jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca Robét zastapi je odpowiednimi
punktami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg Robét.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

1. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie krawedzi nasypow, umocnien i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy Robét
ziemnych),

b) wyznaczenie w czasie trwania Robot ziemnych (konturéw) nasypdéw i wykopdéw (tzw. profilowanie
przekrojow poprzecznych)

i powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia

dla poprawnego przeprowadzenia Robét i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki. Odlegto$¢ miedzy
palikami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii obiektdw. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ poprawne wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
Dokumentacjg Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci Robét podano w ST 00.00 "Wymagania ogdine” pkt 6.

2. Pierwszym etapem kontroli jest sprawdzenie, czy nie ma widocznych zmian, tj. uszkodzenia,
przemieszczenia lub niestabilnos$ci stanowiska pomiarowego lub celu.

3. Zaleca sie wykonanie pomiaru kontrolnego w przypadku podejrzenia, ze wzajemne potozenie celu i
stanowiska pomiarowego zostato naruszone.

4. Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem osi i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robét podano w ST 00.00 "Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiaru

llo§¢ robdt okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

Jednostkami obmiaru jest godzina robét geodezyjnych niezbednych do wykonania wszystkich obiektow inzynierskich i
prac ziemnych

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru Robét podano w ST 00.00 "Wymagania ogdine” pkt 8.

Odbioér Robét nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdbw pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

8.1. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach,
przed ich zasypaniem

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00 "Wymagania ogdine” pkt 9.

Platnos¢ za jednostke Robét nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej. Cena wykonania Robét obejmuje:

— opracowanie projektu Technologii i organizacji robot oraz programu zapewnienia jakosci

— wykonanie wszystkich czynnosci okreslonych w niniejszej ST wraz z niezbednymi uzgodnieniami



10.

PR
1.
2.

3.

5.

wykonanie wszystkich elementéw wynikajgcych z opracowan Wykonawcy

pozyskanie niezbednych materiatdw geodezyjnych

zastosowanie materiatbw pomocniczych niezbednych do prawidtowego wykonania robét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robét

wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami
zakup i transport materiatéw i sprzetu

wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzonych robét w tym zatoZzenie osnowy geodezyjnej
oznakowanie miejsca rob6t i jego utrzymanie

zapewnienie niezbednych czynnikéw produkciji

prace pomiarowe

stabilizacje punktow w terenie

wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej

ZEPISY ZWIAZANE

PN-ISO 4463-2:2001 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar. Cele istanowiska
pomiarowe
PN-ISO 4463-3:2001 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar. Wykazy sprawdzajgce

dla realizacji zadan geodezyjnych i ustug pomiarowych.

PN-B-06050: 1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdline.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 marca 1999 r. w sprawie
standardéw technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informacji o terenie.
Dz.U. 1999 nr 30 poz. 297;

Zatacznik do rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 marca 1999 r. (poz.
297) - Wykaz standardéw technicznych:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

Instrukcja techniczna: ,0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych wprowadzona do
stosowania zarzgdzeniem nr 1 Prezesa Gldwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) z dnia 9
lutego 1979 r., zmienione zarzgdzeniem nr 4 Prezesa GUGIK z dnia 23 lipca 1983 r. (Dz. Urz. GUGIK
Nr 2, poz. 5).

Instrukcja techniczna ,G-1 Pozioma osnowa geodezyjna’, wprowadzona do stosowania
zarzagdzeniem nr 4 Prezesa GUGIK z dnia 19 lutego 1979 r., zmieniona zarzgdzeniem nr 5 Prezesa
GUGIK z dnia 23 lipca 1983 r. (Dz. Urz. GUGIK Nr 2, poz. 6).

Instrukcja techniczna ,G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna”, wprowadzona do stosowania
zarzadzeniem nr 4 Prezesa GUGIK z dnia 11 kwietnia 1980 r., zmieniona zarzgdzeniem nr 6 Prezesa
GUGIK z dnia 23 lipca 1983 r. (Dz.Urz. GUGIK Nr 2, poz. 7).

Instrukcja techniczna ,G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji”’, wprowadzona do stosowania
zarzgdzeniem nr 5 Prezesa GUGIK dnia 11 kwietnia 1980 r.

Instrukcja techniczna ,G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowej”, wprowadzona do stosowania
zarzgdzeniem nr 7 Prezesa GUGIK z dnia 28 czerwca 1979 r., zmieniona zarzadzeniem nr 7 Prezesa
GUGIK z dnia 23 lipca 1983 r. (Dz. Urz. GUGIK Nr 2, poz. 8).

Instrukcja techniczna ,G-7 Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu”, wydana w 1998 r. przez
Gléwnego Geodete Kraju.

Ustawa - Prawo geodezyjne i kartograficzne — z dnia 17 maja 1989 r.; tekst jednolity Dz.U. z 2000 r., Nr 100,
p0z.1086.



