SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
SST-02.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczaca wykonania i odbioru robét przygotowawczych
wykonywanych podczas realizacji zadania wymienionego w ST-00.00 ,Wymagania ogélne”, p. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych, w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu przygotowanie
terenu pod budowe, zorganizowanie placu budowy.

W zakres tych robét wchodza:

- ogrodzenie terenu budowy i oznakowanie stosownymi tablicami informacyjnymi,

- wytyczenie, utwardzenie i oznakowanie drég dojazdowych do budowy,

- usuniecie wierzchniej warstwy gleby — humusu,

- geodezyjne wytyczenie obiektow w terenie.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania roboét, ich zgodnosé z dokumentacjg projektowg, SST.
2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdéine” pkt 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Zastosowane przez Wykonawce materiaty powinny zapewnia¢ stabilno$¢ i trwato$¢ tymczasowych znakoéw
geodezyjnych. Brak szczegdlnych wymagan.

Tradycyjne materiaty stosowane przez wykonawce robét do przygotowania placu budowy.

Ogrodzenie placu budowy

- petne przesta ogrodzeniowe (blacha trapezowa, deski drewniane, ptyta OSB itp.)

- stupki ogrodzeniowe drewniane lub stalowe

3. SPRZET

Do wykonania robét wyszczegdlnionych w niniejszej SST moze by¢ uzyty dowolny sprzet spetniajgcy wymagania
okreslone w ST- 00.00 Wymagania ogolne.

4. TRANSPORT

Transport materiatdbw dowolnym $rodkiem transportu zgodnie z wymogami zawartymi w ST-00.00 Wymagania
ogolne. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych nalezy:

- teren ogrodzic i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- usungc¢ 30 cm wierzchnig warstwe gruntu w obszarze projektowanej budowy,

- urodzajng glebe zgromadzi¢ na hatdzie i wykorzystac jg do rekultywac;ji terenu po zakonczeniu budowy.

5.2. Prace pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (Gtéwny Urzad
Geodezji i Kartografii). Wszystkie punkty tyczone bedg w oparciu o istniejgcg osnowe sytuacyjno—wysokosciows.
Wspotrzedne i wysokosci punktow osnowy realizacyjnej bedg okreslone w takim samym uktadzie i poziomie
odniesienia jak istniejgca osnowa pozioma i pionowa. Punkty te muszg by¢ tak zlokalizowane, aby bezposrednio z
nich istniata mozliwo$¢ wytyczenia jedng z metod geodezyjnych wszystkich. Stuzba geodezyjna Wykonawcy dwa
razy w czasie trwania robot dokona pomiaru kontrolnego osnowy realizacyjnej. Wyniki przekazane bedg Inzynierowi
Kontraktu. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robét z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz zmianami wprowadzonymi w nich z odpowiednim
wyprzedzeniem przez Inzyniera Kontraktu. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w
Dokumentaciji Projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢
Inzyniera Kontraktu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera Kontraktu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu
podanych w Dokumentaciji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera Kontraktu zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera Kontraktu oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty bazujgce na pomiarach Wykonawcy nie
moga by¢ rozpoczete wczesniej, jezeli wyniki pomiardw nie zostang zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.
Punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczeh powinna by¢
zaakceptowana przez Inzyniera Kontraktu. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace
pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéownych i punktéw wysokosciowych

Punkty gtéwne powinny by¢ ustabilizowane w sposéb trwaty, dowigzane do istniejacej osnowy sytuacyjno -
wysokosciowej. Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami wzdtuz trasy powinna wynosi¢ 100 m. Repery robocze
nalezy zatozyé poza granicami robét. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach, o ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy ich przemieszczanie. Repery
robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej. Stuzba geodezyjna powinna byé do natychmiastowej dyspozycji przez caty czas
trwania budowy.

5.4. Wyznaczenie osi gléwnej

Tyczenie osi nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej. Osie powinny byé wyznaczone w punktach
gtéwnych i w punktach posrednich w takich odlegtosciach, by zapewnione byto prawidtowe wytyczenie budowli w
odniesieniu do Dokumentacji Projektowej. Wspétrzedne punktéw osi nalezy wyznacza¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentac;ji Projektowe;.

5.5. Koordynacja robét na placu budowy

5.5.1.0gdlne warunki realizacji obiektow budowlanych

Koordynacja wykonywania robét budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢ uwzgledniona
w projektach organizacji i robot ogdlnych oraz w harmonogramach realizacji obiektu budowlanego oraz w
poszczegdlnych fazach wykonywania robot.

Niezaleznie od przyjetych ustalen koordynacyjnych kierownik budowy powinien koordynowaé prace zwigzane z
biezgcym przebiegiem robdt, inwestora oraz kierownikéw innych rodzajéw robét. Ogélny harmonogram budowy
powinien zawiera¢ terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych rodzajow robét lub ich etapow, tak aby
zapewnit prawidtowy i rytmiczny przebieg wykonywania robét ogdélnobudowlanych, a jednoczesnie umozliwiat
wykonanie robdét specjalistycznych w odpowiednich terminach; ogélny harmonogram budowy powinien byc¢
uzgodniony ze wszystkimi podwykonawcami oraz powinien stanowi¢ podstawe do opracowania harmonogramow
szczegotowych dla poszczegolnych rodzajow robét.

5.5.2.Przygotowanie uktadu pomiarowego obiektéw budowlanych

1. Przed przystgpieniem do realizacji obiektdw nalezy przygotowac sie¢ uktadu pomiarowego dla kazdego
obiektu wznoszonego na placu budowy oraz oznaczy¢ state punkty pomiarowe.

2. State punkty pomiarowe rozmieszczone na placu budowy powinny by¢:

e usytuowane w taki sposob, aby mozna byto je wykorzystywac przez caly okres budowy, trwate i
zabezpieczone przez wykonawce robét przed uszkodzeniem, przesunieciem, zniszczeniem oraz nie
powinny ulega¢ zmianom pod wptywem warunkéw atmosferycznych,

¢ Wykonane przez stuzby techniczne inwestora i przekazane wykonawcy robét; z przejecia punktow
pomiarowych przez wykonawce nalezy sporzgdzi¢ odpowiedni protokét, a fakt przejecia punktow



pomiarowych nalezy odnotowa¢ w dzienniku budowy,

¢ Naniesione w sposoéb trwaty i czytelny na plan sytuacyjny budowy.

3. Rzedne wysokosciowe (repery) nalezy sytuowac na stupkach osadzonych w gruncie ponizej granicy jego
przemarzania lub na trwatych elementach budowli w sposéb zapewniajacy im trwato$¢ oraz nieuleganie
zmianom potozenia przez caty okres budowy.

W przypadkach szczegolnych, np. obserwacji osiadania obiektu po jego wykonaniu i oddaniu do uzytkowania,
state punkty pomiarowe nalezy usytuowac i zabezpieczy¢ w sposdb umozliwiajgcy korzystanie z nich réwniez
po ukonczeniu robot oraz uporzgdkowaniu i zagospodarowaniu terenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola, jakosci przeprowadzonych robdt bedzie polega¢ na sprawdzeniu czy Roboty spetniajg standardy

okreslone w niniejszej SST, ST-00.00 Wymagania ogdlne, oraz w projekcie budowlanym.

Kontrole jakoSci prac pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem obiektu i punktow wysokosciowych nalezy

prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK. oraz innych przepiséw

zwigzanych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:

- prace geodezyjne - [r-g].

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w ST 00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Odbidr robét zwigzanych z wyznaczeniem osi, rzednych, wspotrzednych nastepuje na podstawie szkicow i

dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdére Wykonawca przedktada Inzynierowi

Kontraktu. Po zakonczeniu robot Wykonawca przediozy mapy: geodezyjng, mape uzbrojenia, zatwierdzone

zgodnie z przepisami. Wykonanie papierowe i elektroniczne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci robét podano w ST-00.00. ,Wymagania Ogdlne” pkt.9.

Pomiary geodezyjne nie sg opftacane oddzielnie przez Zamawiajgcego. Wykonawca ujmie koszty robot

geodezyjnych w kosztach ogdlnych budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogdéine zasady wykonywania prac geodezyjnych,

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna oshowa pozioma, GUGIK, 1978,

Instrukcja techniczna G-2 Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983 r.,

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji GUGIK, Warszawa 1979 r.,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983 r.,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983 .,

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979r.,

Prawo geodezyjne i kartograficzne.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Gospodarki Przestrzennej w sprawie prac geodezyjnych w

budownictwie
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